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توليد آب از اتمسفر با استفاده از نمك هاي هايجروسكوپيكحسين پاكزادشيوا اكبري يزدلي

طراحي سيستم توان هيبريد توربيني الكتريكيمحمد صادق كريمياميرحسين سعادت

ساخت سطوح مهندسي شده براي بهبود فرآيند چگالشحسين پاكزادعليرضا رجائي نجف ابادي

كاربرد هوش مصنوعي و يادگيري ماشين در مدل سازي، كنترل و بهينه سازي عملكرد سيكل توربين بخار نيروگاهيمحمد صادق كريمياميرحسين محبي پور

تشخيص، مكان يابي و برآورد نشتي در شبكه هاي انتقال آب با حداقل تعداد فلومترمجتبي تقي پورسيداريا اسلامي كردي

2https://vc.sharif.edu/ch/moosavi

ارائه راهكار در جهت بهبود پوشش هاي كاهنده درگعلي موسويعلي حاجي پورفرسنگي

شبيه سازي عمكلرد موتور هيبريد توربيني الكتريكيمحمد صادق كريمياميرحسين حاجي حسيني

شكست تقارن اتساعي بر اثر چاهك خطي در پخش تباهيدهبهار دهقاني فيروزآباديكيارا قلي زاد

بهينه سازي عملكردي و زيست محيطي توربين محور افقي تحت عدم قطعيت كاريمحمد صادق كريمياميرارسلان زاهدي دره شوري

ساختار هاي منسجم براي كاهش نيروي درگ روي سطحعلي موسويكيهان جوادي

برنامه دفاع از پروژه هاي كارشناسي دانشكده مهندسي مكانيك
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مسيرگذاري بهينه شده بر اساس تراكم معدني استخواننويد ارجمندسيدمحمدمهدي صادقي

طراحي يك سيستم مكانيكي تنظيم پذير جهت موقعيت دهي زانو در عمل هاي جراحيامير نورانيعميد مرات

غلامرضا وثوقي/ حميدرضا فريد حاجي ويسه
پيش بيني حركت اسكلت بيروني اندام تحتاني با ادغام سيگنال EMG و IMU  و بكارگيري روش يادگيري عميقربيعي

مقايسه بيومكانيكي وايرهاي رزوه دار و بدون رزوه درروش جراحي پرشين به منظور ترميم شكستگي  ديستال هومروسامير نورانيحديث اصفهاني

مقايسه پاسخ مركز فشار در حالت با و بدون اغتشاش مكانيكي در افراد سالمسعيد بهزادي پورفراز منصوري

طراحي فيكسچر تست بارگذاري رولر تله كابين توچال در حالت هاي متفاوت و تحليل FEM اين حالات و مقايسه امير نورانيمحمدسجاد عظيمي
نتايج آنها

5https://vc.sharif.edu/ch/nejat

ناوبري تلفيقيLidar/IMU مبتني بر كيفيت هم ترازي ابر نقاط در محيط هاي ديناميكيحسن سالاريهسعيدرضا شاهسوني

بهينه سازي فاكتور گراف در تلفيق داده هاي Lidar/IMU در حضور عدم قطعيت هاي محيطيحسن سالاريهسيدمحسن گل ازاد

ناوبري تلفيقي LPS(Local Positioning System) با INS(Inertial Navigation System)حسن سالاريهمهدي ستاري اوخچي

پياده سازي تخمين ارتفاع پرنده چهارملخه در محيط هاي كشاورزي با استفاده از منابع مختلف دادهفرهاد غني پوراشكان عيني بهنق

تخمين موقعيت ماهواره در فضا به كمك روشهاي هوش مصنوعيحسين نجات پيش كناريحسام كيان پور/برهان شريعتي

استفاده از چند جاذب ارتعاشي MR-Damper و بهينه سازي پارامترهاي آن جهت كاهش ارتعاشات رشته حامد مراديعلي توكلي
حفّاري

بررسي و بهينه سازي آرايش حسگرهاي اثر هال براي تعيين موقعيت و جهت گيري يك جسم مغناطيسي در فضاي حسين نجات پيش كناريمبين فرخي /عليرضا ارين
كاري مشخص

طراحي و شبيه سازي كنترلر كلاسيك مقاوم به منظور تنظيم جهت گيري صفحات خورشيدي براي اخذ بيشترين توان و در حضور عدم حامد مراديكيارش دادائين
قطعيت هاي مدلسازي

عنوان پروژه

يكشنبه 1405/06/22

دانشجو

دكتر نجات

13
:00
لي
11 ا

:00
10:

40 
لي
8 ا

:00

محل مجازي نشست:

محل مجازي نشست:

دكتر نوراني

رئيس نشستاساتيد پروژه و ممتحن



شماره 
نشست
زمان

6https://vc.sharif.edu/ch/naghdabd

طراحي و تحليل مسير ريل سورتمه كوهستان مبتني براستاندارد ISO 19202-1 با استفاده از روش اجزاي محدودسميه محمديحسين محمودي

بررسي تحليلي و عددي تأثير دما بر رفتار مكانيكي ساختار اگزتيك تركيبي درون رو-لوزي با تقويت كننده هاي ضرب دري جهت بهبود رضا نقدآباديمحمد اسفندياري فرد
سفتي و پايداري كمان

تحليل حساسيت و بهينه سازي چندهدفه  سيستم تعليق تله كابين با شبيه سازي ديناميكي تحت سناريوهاي گوناگون حركتيسميه محمديمائده يوران

جايگزيني يك فنر تخت فولادي با ابعاد و ظرفيت بار مشخص با فنر تخت كامپوزيتيفميدا فلاح رجب زادهسنا والي

تحليل رفتار مكانيكي ايروژل  كربني با روش هاي تحليلي و اجزاي محدودرضا نقدآباديفرشيد سليماني ايگدير

تحليل حساسيت و بهينه سازي چندهدفه  سيستم تعليق تله كابين با مدل سازي رياضي تحت سناريوهاي گوناگون حركتيسميه محمديفربد نعمتي

3https://vc.sharif.edu/ch/mtmanzari

شبيه سازي و تحليل رزوناتور هِلمهلُتز با كاربرد در سقف بازشوي اتومبيلمهرداد تقي زاده منظريعلي فاني

بررسي تاثير پارامترهاي ترمودينامكي بر احتراق بدون شعله با كمك گرفتن از الگو هاي يادگيري ماشينمحمدحسن سعيديفرحان قاسمي

مطالعه عددي افزايش انتقال حرارت در ميكروكانال با استفاده از قطره هاي فرو فلوييديمحمدعلي بيجارچيعلي هاشمي

بررسي تجربي توليد هم زمان آب شيرين و خنك سازي پنل خورشيديسيامك كاظم زاده حنانيپارسا نظري علم ابادي
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طراحي دستگاه بسته بندي ساشه اي دوجزئي براي تولبد فوم پلي يورتانمحمد دورعليسيدمحمداحسان طباطبائي
طراحي و تحليل يك سيستم انرژي خورشيدي متمركزمحمد دورعليمحمدامين صادقي تفتي

طراحي اجزاي مكانيكي با تمركز بر تجهيزات نيروگاهيكيوان محمدينرگس كبريايي
مدل سازي و شبيه سازي سيستم تعليق نيمه فعال خودرو و بررسي تأثير آن بر راحتي و پايداريمحمود سعادت فومنيآريان تاج الديني
طراحي و ساخت دارو با قابليت ريليز كنترل شده به وسيله پرينت سه بعديكيوان محمديمرتضي ره پيك

توسعه سامانه كامپيوتري اجراي متون فارسي به زبان اشاره ايرانيعليرضا طاهريپيمان شاه حيدري

2https://vc.sharif.edu/ch/akbari

توسعه يك سيستم خبره تعاملي مبتني بر منطق فازي براي پشتيباني تصميمگيري در  عيبيابي فرآيند تزريق جواد اكبري/حميد حق شناسمحمدامين سليماني درچه
پالستيك

طراحي سينماتيك، ديناميك و كنترل ربات هوشمند براي چيدن گل رزحسن صياديعليرضا جعفري
شبيه سازي و تحليل سازه هاي فراماده متخلخل براي پنجره جاذب آكوستيكيمحمدرضا موحديامين اسعديان-

طراحي و شبيه سازي ربات پاك كننده پنل هاي خورشيديحسن صيادياشكان پهلواني نژاد

3https://vc.sharif.edu/ch/abbpor

بررسي تاثير امواج صوتي در محيط هاي دريايي بر آبزيان درياييمجيد عباس پورطهراني فردعلي ملكيان ظفرآبادي
هدايت گروهي شناورهاي سطحي در آرايش هاي مختلف با ساختار رهبر_پيرومحمدسعيد سيفرضا محمدي
تحليل عددي نقش بالك ها در ايجاد پايداري هيدروديناميكي بدنه زيردرياييمريم كامرانفاطمه شجاعي
روش هاي هدايت گروهي شناور هاي سطحي در مواجهه با موانعمحمدسعيد سيفمصطفي جوكار

چت بات هوشمند و دستيار هوشمند سرمهندس كشتيمهدي خراسانچيسيدايليا طاوسي

طراحي و توسعه مدل دوقلوي ديجيتال (digital twin) سامانه توليد توان كشتي (ship power plant) در نرم افزار محمدسعيد سيفابوالفضل غلامرضائي
متلب

تشخيص خرابي و زنگ زدگي بدنه كشتي با مدل هاي هوش مصنوعي(بينايي ماشين)حسن صياديمحمدرضا صفري
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